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Sexus Fleurus 
Installation / sculpture interactive et mouvante - 2021
Robot mou en silicone, peau, pierre, air, ordinateur, seringues, tuyaux, capteurs

En partenariat avec l’Inria - Defrost (Deformable Robotic Software)
Collaboration avec le scientifique Stefan Escaida Navarro

Sexus Fleurus est une sculpture hybride qui se situe à la croisée de l’art, de la science et 
de la soft robotic. C’est un corps organique, sensuel et androgyne qui explore la frontière 
entre l’humain et le non-humain à travers l’interaction avec le spectateur. Cette sculpture 
interactive et organique est conçue pour réagir au toucher, offrant une expérience où le 
contact physique déclenche des mouvements délicats et des palpitations dans ses formes 
souples. (Soft Robot)

Inspirée des organes du corps humain, Sexus Fleurus incarne un questionnement sur la 
place du corps dans notre société contemporaine, en abordant les problématiques de (dé)
connexion avec la nature, la définition même de la vie et les tabous associés au corps 
humain. Ce projet interroge aussi l’évolution des relations entre l’humain et la machine, 
en anticipant un futur où les frontières entre le vivant et le non-vivant deviennent floues. 
Le travail puise dans le transhumanisme, où l’avenir des robots-humains et la fusion des 
technologies avec nos corps interrogent nos perceptions de l’identité, de la sensualité et 
du désir.

L’aspect interactif de l’œuvre est essentiel. Le spectateur devient acteur en touchant cette 
sculpture robotisé, florale-animal, déclenchant ainsi des réactions physiologiques dans 
la matière, comme un dialogue entre corps humain et corps-robot. Le pistil de la fleur, 
conçu pour bouger et respirer sous les caresses, symbolise la transformation du désir et 
la redéfinition du contact humain dans un monde où l’intelligence artificielle et la robotique 
deviennent omniprésentes.

Ce corps hybride soulève plusieurs questions : Quel sera l’avenir des interactions entre 
humains et machines ? Les robots organiques deviendront-ils des extensions de notre 
propre corps ? Jusqu’où ces technologies brouilleront-elles les frontières entre l’organique 
et le mécanique, entre le sensible et l’artificiel ?

Vidéo :

https://www.youtube.com/watch?v=wlDTTQ13j08&ab_channel=YosraMojtahedi







Une fleur sensuelle
robot-humain ?





Fiche technique:
Installation / sculpture interactive et mouvante
Silicone, peau, pierre, tuyaux, air, ordinateur, soft robot (robot mou)

En partenariat •	 avec l’Inria - Defrost (Deformable Robotic Software)
Collaboration avec le scientifique Stefan Escaida Navarro

Espace souhaité : •	  3m x 3m

Contraintes d’exploitation : •	 l’oeuvre pourra s’adapter à la scénographie souhaitée . Un espace intime est plus favorable

Type d’œuvre :•	  Installation sculpturale interactive mouvante

Interactivité :•	  Oui – un capteur de toucher est intégré dans la sculpture (Robot mou) 

Son :•	  Non

Lumière : •	 en hauteur 1 source lumineuse type mini- découpe + 2 rallonges électriques

Branchement : •	 1 rallonge électrique pour un branchement sur une multi prise

Puissance électrique nécessaire:•	  1 ligne 10 A minimum 

Si l’organisateur fournit un socle, l’artiste pourrait venir avec l’œuvre ou celle-ci peut être prise en charge par un transporteur 
 (  65 x 65x 30 cm )
le socle souhaité sera 60x 60 x 80H avec un étage à l’intérieur

Personnel et timing pour le montage / démontage de l’œuvre, présence artiste sur site :•	
 Présence de l’artiste souhaitée au montage pendant 1 jour
 ½ journée de technicien lumière pour installation et réglages. 

Dimension de socle  :•	   70x70x80 cm



Transport
Le transport de l’œuvre est pris en charge par l’organisateur sauf si celui-ci fournit un socle 

Si l’organisateur fournit un socle, l’artiste pourrait venir avec l’œuvre ou celle-ci peut être prise en charge par un transporteur 
 (  65 x 65x 30 cm )
le socle souhaité sera 60x 60 x 80H avec un étage à l’intérieur

Cubage à envisager pour le transport / Poids total du matériel fourni (kg): •	

1 caisson en bois est envisagé pour le transport de l’oeuvre Poids : environs 35 kg

 •	 Adresse de départ et de retour : 342 Avenue Saint Marcel 59120 Loos    +33 6 95 75 54 79



Allumage et extinction :
Derrière le socle, en bas, il y a un trou dans lequel 2 interrupteurs sont placés: 

1- l’interrupteur à droite dans ce trou, est un interrupteur rouge.
2- l’interrupteur à gauche dans ce trou est noir et petit.

(Pour les trouver, il faut chercher avec les doigts)

Allumer :
Appuyer sur le bouton d’interrupteur rouge à droite .

Éteindre :
1- Appuyer sur le petit interrupteur placé à gauche.

2- Attendre une minute que le mécanisme à l’intérieur du socle se remette à zéro. 

3- Après une minute, appuyer sur l’interrupteur placé à droite. 

4- Ensuite, appuyer sur l’interrupteur placé à gauche pour le remettre dans sa position initiale. 

ATTENTION :

*Vérifiez bien s’il  vous plaît quelques fois par jour que la sculpture bouge.
Si elle ne bouge pas , il faut éteindre et re-allumer le système.



Dispositif du socle et électronique :


